FICHE LIAISONS CINEMATIQUES

Nature de la liaison et
position par rapport au
repere

Schématisation spatiale Schématisation plane

Mouvements possibles

dans le repére donné

Encastrement
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0 0
Pivot d'axe (A, 7 ) 0 0
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0
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Rotule de centre A Ry
Rz
Linéaire annulaire de 0 Rx
centre Aetd'axe (A, V) Ty Ry
0 Rz
Appui plan de normale L 2
. 0
(A Y) g
Tz 0
Linéaire rectiligne de Tx Rx
normale (A, y ) et de droite 0 Ry
de contact (A, X) Tz 0
R
Ponctuelle de normale 0 RX
(A%) vy
Tz Rz




